
俄罗斯向空间站运送人形机器人，将进行太空任务测试

原创：李贤焕DeepTech 深科技8 月 23 日

俄罗斯的机器人宇航员正在前往国际空间站。

北京时间 8 月 22 日，一枚联盟号火箭在哈萨克斯坦的拜科努尔航天发射场发

射升空，向国际空间站运送了食物等补给物资，一同前行的还有一个人形机器人：

Skybot F-850。 虽然这仅仅是一个货运飞船，但机器人还是有模有样地像个驾

驶员一样端坐着，手握一面小国旗。

图 | 机器人手握俄罗斯国旗（来源：俄罗斯航天局）
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飞船计划经过两天的飞行后与国际空间站对接。机器人将会在轨道上待上 17

天，扮演着一个人造宇航员的角色。

据了解，此次发射本身对俄罗斯的载人发射任务来说是一次重要的测试飞行，因

为从明年开始，俄罗斯的载人发射改用另一型号的联盟号火箭。

图 | 发射现场（来源：俄罗斯航天局）

从 2002 年开始，联盟号-FG 火箭一直就是俄罗斯载人航天的指定火箭，在美国

航天飞机退役之后，这款火箭也成为了地球上唯一一个用于载人航天任务的现役

运载火箭。联盟-FG 从 2001 年开始投入使用，至今 65 次发射中仅失败了 1

次。

不过由于各种原因，这款火箭将被替换，从 2020 年开始，俄罗斯将改用联盟号

-2.1a 火箭来执行载人航天任务，在地球与国际空间站之间接送各国的宇航员。

更换火箭的主要原因就是联盟号-FG 火箭用完了。该火箭的部分控制系统由乌克

兰提供，但在 2014 年后，两国关系紧张导致双方暂停了在太空领域的合作。在

乌克兰切断了对这型火箭的支持后，部署了相关零部件的联盟号-FG 就成了绝版

货。



俄罗斯最后一支联盟-FG 火箭计划于今年 9 月 21 日完成发射，在那之后，搭

载了俄罗斯自己的数字控制系统的联盟-2.1a 火箭将接过载人航天的重任。

根据 NASA 介绍，联盟-2.1a 火箭配备了新的数字飞行控制系统，以及改进过

的下降控制系统，在发动机层面也做了一定的升级。

联盟-2.1a 型号火箭的首次飞行是在 2004 年底，至今进行了 31 次发射，其中

有 29 次发射任务完全成功。不过，联盟号-2.1a 此前并没有承担过载人任务，

仅用作将货物运送至国际空间站，以及将卫星送入预定轨道。

因此俄罗斯将在此次发射任务中对火箭进行进一步测试，确保联盟号-2.1a 能够

安全承担未来的载人发射任务。

图 | 开发者通过 VR 操控机器人（来源：俄罗斯航天局）

俄罗斯航天集团负责人表示，Skybot F-850 的基本任务包括了传输遥感数据，

确定多个与飞行安全相关的参数。



与此同时，当 Skybot F-850 到达空间站后，俄罗斯宇航员将在太空条件下对机

器人进行测试，操控其进行若干太空任务。据介绍，开发该机器人的主要目的是

为了在未来遇到有风险的任务时让其替代任务执行，其中包括了太空行走等。

虽然人类短时间内还造不出电影《星际穿越》里能熟练操控飞船的机器人，不过

在太空这样的极端环境下，让机器人取代部分人类的活动会是一个极具吸引力的

场景。

图 | 《星际穿越》中的机器人（来源：《星际穿越》）

此前就有机器人曾随着飞船进入到了国际空间站，不过他们的功能还非常局限。

探索机器人在太空中的应用，Skybot F-850 机器人也只是一个新的尝试。该机

器人由俄罗斯紧急情况部资助开发，旨在开发一系列能够运用于不同的场景的机

器人，其中太空就是一个重要的应用场景。

一位参与到 Skybot F-850 制造工作的专家 Yevgeny Dudorov 在接受俄罗斯

媒体采访时表示，俄罗斯能够在 3、4 年内造出一个无需人类帮助就可自主移动

的机器人。届时新的机器人也将具备完成多种动作的能力。



他强调，要在太空环境下完成工作，机器人的步态非常关键。他坦言，在这方面

团队并没有完全满意 Skybot F-850 的表现，目前团队正在努力让机器人能够更

好的应对太空重力条件，实现真正的自主运行，并让其能够在工作中搬运一定的

额外荷载。
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